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(57) Abstract: The invention 
relates to a magnetic sensor 
for determination of the linear 
position of a moving body (2), 
moving in a linear fashion along 
a translation axis. The sensor 
comprises a measuring cell, 
arranged in a magnetic circuit, for 
measuring the variations in the 
value of the magnetic induction 
flux as a result of variations in the 
reluctance of the magnetic circuit 
According to the invention, the 
sensor comprises a single fixed 
magnetic circuit between two 
fixed poles, defining a variation 
gap (4), in which at least one 
magnetic induction extends along 
a length parallel to the translation 
axis and at least equal to the 
track of the moving body for 
measurement is generated, said 
variation gap (4) being embodied 
to permits the linear movement 
of the moving body (2) which is 
• provided with means for altering 

the reluctance of said variation gap, mechanically independent of said sensor and a measuring gap (7) in which the measuring cell 
is arranged. 




2 (57) Abrege : Linvention conceme un capteur magnetique pour daerminer la position d'un mobile (2) se d6pla9ant lin^airement 
selon un axe de translation, le capteur comportant une cellule de mesure mont^e dans un circuit magnetique et apte k mesurer les 



^ variations de la valeur du flux d'induction magnetique cons6cutives aux variations de reluctance du circuit magnetique. Selon I'i 

Ovention, le capteur comporte un unique circuit magnetique fixe deiimitant entre deux pi^s polaires fixes un entrefer de variation 
(4) dans 

^ [Suite sur la page suivante] 
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lequel est cr^e au moins une induction magnedque s'^tendant sur une longueur parall^le k I'axe de translation et au moins 6gale k 
la course k mesurer du mobile, I'entrefer de variation (4) etant adapts pour peimettre le d6placement lin&ire du mobile (2) qui est 
pourvu de moyens de modification de la reluctance dudit entrefer de variation, ind^pendants m&aniquement dudit capteur, ♦ et un 
entrefer de mesure (7) dans lequel est mont^e la cellule de mesure. 
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CAPTEUR MAGNETIQUE SANS CONTACT 
POUR DETERMINER LA POSITION LINEAIRE D'UN MOBILE 

La pr6sente invention conceme le domaine technique des capteurs magnetiques 
5 sans contact adaptfe pour rep6rer la position d'un mobUe se d6pla9ant lin6airement 
selon un axe de translation. 

L'objet de I'invention trouve une application particxdierement avantageuse, 
mais non exclusivement, dans le domaine des v6hicules automobiles en vue 
d'equiper diff^rents organes a deplacement lin6aire dont la position doit dtre connue 
10 et faisant partie par exemple, d'une boite de vitesses automatique, d'une suspension, 
d'un embrayage pilots, d'une direction assis^e, d'un syst&ne de r6glage 
d'assiette, etc. 

Dans r6tat de la technique, il existe de nombreux type de capteurs adapt6s pour 
connaitre la position lin6aire d'un mobile se ddplafant en translation. Par exemple, la 

15 demande de brevet fran9ais 2 790 551 d6crit un capteur magn6tique de mesure de la 
position d'un mobile se d^la^ant lin6airement selon un axe de translation. Ce 
capteur comporte un ou d'une mambre g6n6rale deux circuits magnetiques dans 
lesquels est cr66e une induction magn6tique s'6tendant selon une direction 
perpendiculaire k I'axe de translation. 

20 Ce ou ces circuits magnetiques comporte(nt) d'une part, une piece polaire iBxe 

et d'autre part, une pi6ce polaire mobile de forme triangulaire d^limitant un entrefer 
de largeur constante incline par rapport a I'axe de translation et dont la position par 
rapport k la pi^jce polaire fixe est representative de la position du mobile. Cette pidce 
polaire mobile fait partie d'un chariot guid6 en coulissement et reli6 au mobile dont 

25 la position est k mesurer. Un tel c^teur comporte 6galement une cellule de mesure 
montte dans le circuit magnttique, sensible k la valeur du flux d'induction 
maga6tique et apte k mesurer les variations de la valeur du flux d'induction 
magn6tique cons6cutives aux variations de r61uctance du circuit maga^que 
permettant de determiner la position lin6aire du mobile le long de I'axe de 

30 translation. 

Un inconvenient majeur de ce capteur est de necessiter une liaison entre la 
partie mobile du capteur et le mobile dont la position est a mesurer. Par ailleurs, la 
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linearity d'un tel capteur d6pend directement d'une part, de la largeur constante de 
I'entrefer et d'autre part, de la forme du chariot mobile. Or, il s'avdre, en pratique, 
tres difficile de reaHser mi tel entrefer k largeur constante de sorte qu'un tel capteur 
ne permet pas de d61ivrer un signal de sortie lineaire. Ainsi, un tel capteur apparait 
tres sensible au positionnement du chariot mobile par rapport a la cellule de mesure. 
Enfin, un tel capteur pour offrir une bonne precision, doit presenter deux circuits 
magn^tiques differentiels associes chacun k une cellule de mesuie et k des circuits 
electroniques de traitement sophistiques. 

L'objet de la pr6sente invention vise done k iem6dier aux inconv6ments 
6nonc6s ci-dessus en proposant un c^teur magn6tique sans contact adapts pour 
determiner les positions lin6aiies d'lm mobile se d6pla9ant en translation, ne 
ndcessitant pas de modifications majeures du mobile, ni de Uaison avec ledit mobile. 

Un autre objet de I'invention vise k proposer un capteur de position de 
conception simple, ^conomiquie et pouvant 6tre mise en oeuvre avec de nombreux 
15 types de mobile. 

Un autre objet de I'invention est de proposer un capteur de position adapte 
pour d6Uvrer un signal de sortie hn6aire en fonction du deplacement en translation du 
mobile. 

Pour atteindre de tels objectifs, le capteur magn6tique selon I'invention 
20 comporte un circuit magnetique fixe d61iniitant : 

• un circuit magnetique dans lequel est creee au moins une induction 
magnetique selon une direction perpendicular k I'axe, 

• une cellule de mesure mont6e dans le circuit magnetique, sensible k la 
valeur du flux d'induction magnStique et apte k mesurer les variations de 

25 la valeur du flux d'induction magnetique consecutives aux variations de 

reluctance du circuit- magnetique de manidre k determiner la position 
lineaire du mobile le long de I'axe de translation. 
Selon I'invention, le capteur comporte un unique circuit magnetique fixe 
deiimitant entre deux pieces polaires fixes : 

• un entrefer de variation dans lequel est creee au moins une induction 
magnetique s'etendant sur une longueur paralieie k I'axe de translation et 
au moins egale k la course k mesurer du mobile, I'entrefer de variation 
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6tant adapte pour pennettre le d6placement lin6aire du mobile qui est 
pourvu de moyens de modification de la r61uctance dudit entrefer de 
variation, independants m6caniquement dudit capteur, 
• et un entrefer de mesure dans lequel est mont6e la cellule de mesure. 
5 Selon une caracteristique de realisation permettant un fonctionnement autour 

du zero magnetique, le circuit magnetique d61inute un entrefer de variation dans 
lequel est cr6ee une premiere iuduction magn6tique s'etendant sur une longueur 
donnee paraUele a I'axe de translation et selon un sens de la direction perpendiculaire 
k Taxe et xme deuxieme iaduction magn6tique, s'6tendant a cote de la premiere 
10 induction sur une longueur donn6e paralia>le k Taxe de translation et selon un sens 
oppose k la premiere induction, la somme des longueurs 6tant au moins egale k la ' 
course 4 mesurer du mobile. 

Avantageusement, au moins une et de preference, les deux pieces polaires sont 
pourvues d*xm aimant cr6ant Tinduction magnetique selon une direction 
1 5 perpendiculaire k Taxe. 

Selon une variante de realisation, I'entrefer de variation permet le d6placement 
du mobile dent les moyens de modification de la reluctance sont constitues par la 
partie terminale du mobile delimitee par son extr6mit6 libre. 

Selon une autre variante de realisation, Tentrefer de variation permet le 
20 deplacement du mobile dent les moyens de modification de la reluctance sont 
constitues par des parties du mobile presentant des sections de valeur difiF6rente. 

De preference, rentrefer de variation permet le deplacement du mobile dont les 
moyens de modification de la reluctance sont constitu6s par des parties pr6sentant 
chacune une section de revolution. 
25 Avantageusement, Tentrefer de variation permet le deplacement du mobile 

dont les moyens de modification de la reluctance sont formes par des zones de 
• section de valeur constante afin d*obteiiir une reponse lineaire du capteur. 

Avantageusement, Tentrefer de variation permet le deplacement du mobile 
dont une partie du mobile est positioimee de maniere a s'etendre a mi-course, de 
30 maniere symetrique par rapport k la ligne de jonction entre les deux zones 
d'induction magnetiques de sens contraires. 
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Avantageusement, rentrefer de variation pennet le d6placement du mobUe 
dont une partie du mobile est am6nag6e de mani^re que le ftont de jonction entre 
lesdites parties du mobile s'6tende toujours a I'interieur de la zone d'induction lors 
de la course du mobile. 

5 Un autre objet de I'invention vise k proposer un dispositif pour d6tenniner la 

position d'un mobile se d6pla9ant lineairement selon un axe de translation, 
caracteris^ en ce qu'il comporte : 

• un capteur conforme k I'invention, 

• et des moyens de modification de la reluctance 6quipant le mobile. 

10 Diverses autres caract6ristiques ressortent de la description faite ci-dessous en 

r6f6rence aux dessins annexes qui montrent, k titre d'exemples non limitatifs, des 
formes de realisation de I'objet de I'invention. 

La fig. 1 est une vue sch6matique en perspective illustrant un premier exemple 
de realisation d*un capteur conforme k I'invention. 
15 La fig. 2 est une vue sch6matique en coupe du capteur illustre a la fig. 1. 

La fig. 3 est une vue schematique en perspective illustrant une autre variante de 
realisation du capteiur conforme k Tinvention. 

La fig. 4 illustre de fa9on sch6matique une autre variante de realisation du 
capteur conforme a Tinvention. 

20 La fig. 5 est une vue en coupe illustrant une autre variante de realisation du 

captetu: conforme k Tinvention. 

Tel que cela ressort plus precisement des fig. 1 et 2, I'objet de I'invention 
conceme un capteur magn6tique 1 adapte pour determiner la position d'un mobile 2 
au sens general, se deplagant lineairement selon un axe de translation T. Le mobile 2 

25 est constitue par tout type d'organe ayant une course lineaire feisant partie, de 
preference mais non exclusivement, d'un dispositif equipant un vehicule automobile. 

Conformement k I'invention, le capteur magnetique 1 comporte mi unique 
circuit magnetique fixe 3 deiimitant un entrefer de variation 4 dans lequel est creee 
au moins une induction magnetique representee par les filches Ii dans I'exemple de 

30 realisation des fig. 1 et 2. L'induction magnetique Ii est dirigee selon une direction 
perpendiculaire k I'axe de translation T et s'etend sur une longueur ou une zone Zi 
donnee paralieie k I'axe de translation T. La zone d'extension Zi de l'induction 
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magn6tique selon I'axe de translation T est au moins egale et, de preference, 
sup^eure k la course utile C k mesurer du mobile 2. 

Le mobile 2 est pourvu de moyens 5 permettant de modifier la reluctance de 
I'entrefer de variation 4 en fonction de la position du mobile 2 le long de I'axe de 
5 translation T. En d'autres termes, le mobile 2 est mont6 par rapport a I'entrefer de 
variation 4 de maniere que la rdluctance de I'entrefer de variation varie en fonction 
de la position du mobHe le long de I'axe de translation T. Selon une caracteristique 
de I'invention, les moyens de modification de la reluctance S sont independents 
mecaniquement du capteur, c'est-^-dire ne sont pas U6s au c^teur. Les moyens de 

10 modification de la reluctance 5 6quipant le mobile 2 forment avec le capteur 1, un 
dispositif con^let pour determiner la position du mobile se d^pla^ant lin6airement 
seloa Taxe de translation T. 

Le circuit magn^tique fixe 3 d61imite 6galement un entrefer de mesure 7 dans 
lequel est destin6e k dtre mont6e une cellule de mesure non representee, sensible a la 

15 valeur du flux d'induction magnetique. L'entrefer de mesure 7 est amenage de 
maniere que la cellule puisse mesurer la totalite du flux d'induction magnetique Ii 
circulant dans le circuit magnetique. Une telle cellule de mesure comme par exemple 
une cellule a effet hall est apte k mesurer les variations de la valeur du flux 
d'induction magnetique circulant dans le circuit magnetique 3. Ces variations de la 

20 valeur du flux d'induction magnetique sont consecutives aux variations de reluctance 
de I'entrefer de variation 4 qui sont Uees k la valeur de penetration du mobile 2 k 
I'interieur de la zone d'extension Zi permettant ainsi de determiner la position 
lineaire du mobile 2 le long de I'axe de translation T. 

Dans rexemple de reaHsation illustre, le circuit magnetique 3 est constitue par 

25 deux pieces polaires fixes 8 montees pour definir entre elles I'entrefer de variation 4 
et I'entrefer de^mesure 7. Ces deux pieces polaires 8 sont realisees par exemple dans 
un materiau magnetique doux. Les pieces polaires 8 sont montees de maniere a 
delimiter I'entrefer de variation 4 qui est adapte pour permettre le deplacement du 
mobile 2. Dans I'exemple de realisation iUustre, le circuit magnetique fixe 3 presente 

30 une section sensiblement rectangulaire dont un c6te correspond k I'entrefer de 
variation 4 tandis que le c6te oppose est pourvu de I'entrefer de mesure 7. Selon cet 
exemple, chaque piece polaire 8 presente sensiblement une forme en « L » s'6tendant 
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sym6triquement I'une k I'autre par rapport h un plan de symetrie passant par I'axe de 
translation T. Les deux pieces polaires 8 sont 6cart6es d'une mesure adaptee pour 
pennettre le deplacement du mobile 2 k I'int^rieur de I'entrefer de variation 4 sans 
qu'il n'y ait de liaison entre le mobile 2 et le capteur. 
5 Au moins une et de preference les deux pieces polaires 8 sont pourvues d'un 

aimant 11 creant. dans I'entrefer de variation 4, 1'induction magn6tique h selon la 
direction peipendiculaire a I'axe de translation T et sur la zone d'extension Zj. Dans 
le cas oil chaque pitee polaire 8 est 6quipee d'un aimant 11, les deux aimants 11 sont 
months sur les pieces polaires 8 selon des polaiit6s Nord/Sud inverses pour 

10 permettre la creation de Pinduction magn6tique Ii dans I'entrefer de variation 4 et 
son rebouclage entre les deux pieces polaires 8. 

Comme expHqu6 ci-dessus, le mobile 2 est pourvu de moyens 5 permettant de 
modifier la reluctance de I'entrefer de variation 4 en fonction de la position du 
mobile 2 le long de I'axe de translation T. A cet effet, au moins la partie du mobile 2 

15 destin6e k s'6tendre en relation de I'entrefer de variation 4 est r6alis6e en materiau 
magn6tique doux. De plus, la partie du mobile 2 destin6e a s'etendre dans I'entrefer 
de variation 4 pr^sente au moins deux sections de valeurs differentes de maniere que 
la reluctance de I'entrefer de variation 4 puisse etre modifi6e en fonction du niveau 
de penetration du mobile 2 k I'interieur dudit entrefer de variation 4. Dans I'exemple 

20 iUustre aux fig. 1 et 2, les moyens de modification 5 sont constitu6s par la partie 
terminale 2i du mobile 2 qui comporte une section de valeur constante suivie au-deli 
de son extr&nite fibre, d'une section de valeur nulle. Ainsi, plus la partie terminale 2i 
du mobile p6neti:e k l'int6rieur de I'entrefer de variation 4, plus la r61uctance de 
I'entiiefer de variation 4 diminue. En d'autires termes, l'extremit6 fibre de la partie 

25 terminale 2, doit 8tre sitii6e dans la zone Zi pour permettre une detection de position. 
- - Ainsi, la position variable du mobfle 2 dans I'entrefer de variation 4 entraine 
une modification de la reluctance dans cet enti^efer entrainant une modification du 
flux d'induction magnetique dans I'entirefer de variation, et par suite dans I'entrefer 
de mesure 7. fi est i noter que la ceUule mesure la variation globale de la reluctance 

30 de I'entrefer de variation 4, c'est-^-dire une reluctance dite perturbee correspondant k 
la partie d'intiroduction du mobile 2 k I'interieur de I'entrefer de variation, ajoutee k 
une reluctance dite non perturbee correspondant au reste de I'entrefer de variation 
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dans lequel le mobile 2 n'est pas pr6sent n s'ensuit que la mesure efFectu6e par la 
cellule au niveau de I'entrefer de mesure 7 est done d6pendante de la position du 
mobUe 2 le long de I'axe T permettant ainsi de determiner la position du mobile 2 le 
long de I'axe de translation T. La cellule de mesure delivre ainsi un signal electrique 
5 dont une des caract6ristiques (tension, courant, rapport cyclique ...) varie 
lin6airement en fonction de la position du mobile 2 le long de I'axe de translation T. 

Dans I'exemple illustre aux fig. 1 et 2, les moyens de modification 5 sont 
constitues par I'extremite libre du mobile 2 se depla9ant lin6aiiement k l'int6rieur de 
I'entrefer de variation 4. H est i noter que les moyens de modification 5 peuvent Stie 

10 r6alis6s de manidre diffSrente. Par exemple, les moyens de modification 5 peuvent 
6tre constitu6s par deux parties differentes pr6seutant des sections de valeurs non 
nulles. Dans I'exemple illustr6 k la fig. 3, les moyens de modification 5 comportent 
une partie modificatrice 5i diff&eaite par rapport k une partie adjacente Sj. Dans 
I'exemple illustr6 k la fig. 3, la partie modificatrice 5i est constitute par un motif de 

15 section plus importante par rapport a sa partie voisine 52 de valeur rtduite. Bien 
entendu, il pourrait 6tre envisage que la partie modificatrice 5i pr6sente une section 
de valeur inferieure par rapport k celle de la partie adjacente 52. 

Dans la description qui precede des deux exemples de realisation, les moyens 
de modification 5 sont realises par des zones ou des parties du mobile 2 qui 

20 pr6sentent chacune une section de valeur constante (partie teiminale 2i, partie 
modificatrice 5i et partie voisine 52). La mise en oeuvie d'un mobile 2 avec des 
zones de sections de valeurs constantes s6par6es par un front rectiligne pennet au 
c^teur de d6Uvrer un signal de sortie lin6aire. En efifet, la section ou la fomie des 
parties du mobile destin6es a s*6tendre k I'int&ieur de I'entrefer de variation 4 influe 

25 sur la Iin6arit6 de r6ponse du c^teur. Aussi, il est possible d'obtenir une r^ponse non 
— Iin6aire du capteur, en faisant varier la forme du mobile 2, en r6alisant par exemple 

^ partie de section progressive; En d'autres termes, les moyens de modification de 

la reluctance 5 sont form6s dans ce cas, par au moins une zone de section de valeur 
non constante afin d'obtenir une reponse non lintaire du capteur. 

30 De meme, selon une forme de realisation, le mobile 2 et en particulier sa partie 

pourvue des moyens de modification 5, pr&ente une forme de revolution autour de 
I'axe de translation T comme illustr6 k la fig. 4. Une telle g6om6trie de revolution 
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pour les parties 5i, 52 pennet que le capteur soit peu sensible k la localisation du 
mobile 2 selon les axes perpendiculaires k I'axe de translation T tout en offiaxxt 
I'avantage d'etre insensible k la position angulaire du mobile autour de cet axe. D est 
ainsi possible d'effectuer une mesure de la position en translation le long de son axe 
5 T pour un mobile rotatif, 

Selon une variante de realisation illustiee a la fig. 5, le capteur magn6tique 1 
selon I'invention permet de fonctionner autour du z6ro magn6tique. Selon cette 
variante de realisation, le circuit magnetique 3 pr6sente un enti»fer de variation 4 
dans lequel est cr66e une deuxi&ne induction magn6tique I2 s'6tendant a c6t6 de la 

10 premiere induction Ii sur une longueur donn6e Zz paraUdle k Taxe de translation T et 
selon un sens oppos6 a la premiere induction Ii. De preference, cette deuxifeme 
induction magn6tique h est cr66e par un et de preference deux aimants 12 plac6s 
chacun sur une pi^ce polaire 8 ^ c6t6 des aimants 11 errant la premiere induction 
magnetique Ii. Selon cette variante de reaUsation, le mobile 2 est place de manidre k 

15 s*6tendre k mi-course, de maniere symetiique par rapport a la ligae de jonction L 
enti« les deux zones Zi, Z2 des inductions magn6tiques Ii, I2 de sens contraires. En 
d'autires termes, le mobile 2 est positionn6 de maniere que le milieu de la partie 
modificatrice 5i se trouve au niveau de la Ugne de jonction L lorsque le mobile 2 
occupe la moitie de sa course C. 

20 Selon une caracteristique prefer6e de reaUsation, les parties du mobUe 2 sont 

amenag6es de maniere que le front de jonction entiB les parties 5,, 52 du mobile 
s'etende toujours k I'interieur d'une zone Zi, Z2 lors de la course du mobile 2. Une 
telle disposition permet de s'af&anchir des efifets de bord susceptibles d'apparaitre si 
I'extiremite d'une partie du mobUe vient k proximite d'une extremite des zones 

25 Zii, 2^2* 

Tel que cela ressort de la description qui pr6cede, le capteur selon I'invention 

presenter I'avantage^ de pouvoir determiner la position d'un mobile sans necessiter 
une liaison avec le capteur et une modification du mobile se presentant sous la forme 
d'un axe, par exemple. De par sa conception, un tel capteur est insensible aux defauts 
30 de positionnement du mobile selon les directions laterale et verticale, c'est-i-dire 
selon les directions perpendiculaires k I'axe de translation. 
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REVENDICATIONS 

1 - Capteur inagn6tique pour determiner la position d'un mobile (2) se depla9ant 
lin6airement selon \m axe de translation (T), le capteur comportant : 

• un circuit magnetique dans lequel est creee au moins une induction magnetique 
5 (Ii, I2) selon une direction perpendiculaire a I'axe, 

• une cellule de mesure montee dans le circuit magnetique, sensible k la valeur du 
flux d'induction magnetique et apte k mesurer les variations de la valeur du flux 
d'induction maga6tique cons6cutives aux variations de reluctance du circuit 
magnetique de maniete k determiner la position lineaire du mobile (2) le long de 

10 I'axe de translation (T), 

caracterise en ce qu'fl comport© un unique circuit magnetique fixe deiimitant 
entre deux pieces polaiTes fixes : 

• un entrefer de variation (4) dans lequel est creee au moins une induction 
magnetique (Ii, I2) s'etendant sur une longueur parallele k I'axe de 
15 translation (T) et au moins egale k la course a mesurer (C) du mobile, 

I'entrefer de variation (4) etant adapte pour permettre le deplacement 
lineaire du mobile (2) qui est pourvu de moyens (5) de modification de la 
reluctance dudit entrefer de variation, independents mecaniquement dudit 
capteur, 

20 • etun entrefer de mesure (7) dans lequel est montee la cellule de mesure. 

2 - Capteur magnetique, caracterise en ce que le circuit magnetique (3) deiimite 
un entrefer de variation (4) dans lequel est creee une premiere induction magnetique 
(Ii) s'etendant sur une longueur donn6e (Zi) paraUeie k I'axe de translation (T) et 
selon un sens de la direction perpendiculaire k I'axe et une deuxidme induction 

25 magnetique (I2), s'etendant k c6te de la premiere induction Qii) sur une longueur 
donnee (Z2) paralieie k I'axe de translation et selon un sens oppose k la premiere 
inductioi^ la somme des longueurs (Zj, Z2) etant au moins 6gale a la course-^ 
mesurer (C) du mobile. 

3 - Capteur magnetique selon la revendication 1, caracterise en ce qu'au moins 
30 une et de preference, les deux pidces polaires (8) sont pourvues d'un aimant (11, 12) 

creant I'induction magnetique selon une direction perpendiculaire k I'axe. 
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4 - Capteur magjadtique selon la revendication 1, caracteris6 en ce que rentrefer 
de variation (4) permet le d^placement du mobile (2) dont les moyens de 
modification de la reluctance (5) sont constitu6s par des parties (5i, Si) du mobile 
pr6sentant des sections de valeur differente. 
5 5 - Capteur magnetique selon la revendication 4, caracterise en ce que I'entrefer 
de variation (4) permet le d6placement du mobile (2) dont les moyens de 
modification de la reluctance (5) sont constitues par la partie tenninale: (2i) du 
mobile (2) d61imit6e par son extr6mit6 libre. 

6 - Capteur magn6tique selon la revendication 4 ou 5, caract6ris6 en ce que 
10 I'entrefer de variation (4) permet le d6placement du mobile (2) dont les moyens de 

modification de la reluctance (5) sont cx)nstitu6s par des parties pr6sentant chacune 
une section de r6voluticm. 

7 - C^teur magn6tique selon la revendication 4 ou 5, caract6ris6 en ce que 
rentirefer de variation (4) permet le deplacement du mobile (2) dont les moyens de 

15 modification de la reluctance (5) sont formes par des zones (2i, 5i, Sz) de section de 
valeur constante afin d'obtenir une reponse lin6aire du captexu-. 

8 - Capteur magn6tique selon la revendication 4 ou 5, caract6rise en ce que 
I'entrefer de variation (4) permet le deplacement du mobile (2) dont les moyens de 
modification de la reluctance (5) sont form6s par au moins une zone de section de 

20 valeur non constante afin d'obtenir ime reponse non lin^aire du capteur. 

9 - Capteur magnetique selon les revendications 2 et 5, carac^s6 en ce que 
I'entrefer de variation (4) permet le deplacement du mobfle (2) dont une partie du 
mobile (2) est positionnee de maniere k s'etendre k mi-course, de maniere symetrique 
par rapport k la ligne de jonction (L) entre les deux zones d'induction magnetique 

25 (Zj, Z2) de sens contraires. 

10 - Capteur magnetique selon la revendication 5, caracterise en ce que Tentrefer 
de variation (4) permet le deplacement du mobile (2) dont une partie du mobile est 
amenagee de maniere que le fiwnt de jonction entre lesdites parties (5^ 82) du mobile 
s'etende toujours k I'interieur de la zone d'induction (Zi, Z2) lors de la course du 

30 mobile. 

11 - Dispositif pour determiner la position d'un mobile (2) se depla9ant 
lineairement selon un axe de translation (T), caracterise en ce qu'il comporte : 
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• un capteur (1) conforme k. Tune des revendications 1 k 10, 

• et des moyens de modification de la reluctance (5) 6qmpant le mobile (2). 
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AJi. ' y . . ^. ^^^^ Abr^e : Linvention conceme un cap- 

teur magn^tique pour determiner la position d'un mobile (2) se d^playant lin^airement selon un axe de translation le capteur com 
portant une cellule de mesure montfe dans un circuit magnetique et apte ^ mesurer les variations de la valeur du' flux d'induction 
magn^tique cons^utives aux variations de reluctance du circuit magnetique. Selon Tinvention, le capteur comporte un unique circuit 
magnetique fixe dehmitant entre deux pieces polaires fixes un entrefer de variation (4) dans lequel est cie^e au moins une induction 
magnetique s'etendant sur une longueur parall^le k I'axe de translation et au moins egale k la course k mesurer du mobile Tentiefer 
de vanation (4) etant adapte pour permettre le deplacement lineaire du mobile (2) qui est pourvu de moyens de modification de la 
reluctance dudit entrefer de variation, independants m6caniquement dudit capteur, • et 
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